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זמינות ותאימות אזורית 

כדי להבטיח חווית משתמש אופטימלית תוך כדי ציות לחוקים ולתקנות הרלוונטיים, ניתן להשתמש במוצרי נרוואל שהופצו באופן רשמי על ידי נרוואל (ומפיצים המורשים על ידי נרוואל) ולקבל 
שירות לאחר המכירה רק במדינה/אזור שבה הם הופצו. אם המוצר נשלח למדינות או אזורים אחרים, ייתכן שלא תוכל להשתמש באפליקציית נרוואל פריאו כדי לקשר ולהפעיל את המוצר. 

כדי לקבל את חווית המוצר והשירות הטובים ביותר, אנו ממליצים לרכוש מוצרי נרוואל הנמכרים באופן מקומי על ידי נרוואל או מפיצים המורשים על ידי נרוואל.
למען הסר ספק, ניתן להשתמש במוצרי נרוואל שהופצו ביבשת סין על ידי נרוואל (ומפיצים המורשים על ידי  נרוואל) ולקבל שירות לאחר המכירה רק ביבשת סין (לא כולל באזורי הונג קונג, מקאו וטייוואן).

he

1.על המוצר במבט חטוף
            1.1רשימת בדיקה 

       חלקים עיקריים 

       אביזרים

רובוט ×1 
(תיבת איסוף אבק × 1 ומודול מסלול ניקוי

× 1 כבר מותקנים)

מברשת צד נגד הסתבכות ×2 
(אבזר)

שקית אבק  ×2 
(אבזר)

פח הכנסה ניתן להחלפה ×1 
(אבזר)

מסנן פח אבק × 1
(אבזר)

מסנן ניקוי ניתן להחלפה × 1
(אבזר)

חומר ניקוי ×1
(אבזר)

תחנת עגינה רב תכליתית × 1
(בסיס ניקוי ×1, מיכל מים נקיים ×1, מיכל מים 

מלוכלכים ×1 כלול)

כבל חשמל × 1

לחצן התחלה/עצירה
חיישני רדאר

כפתור אחזור

חיישן קצה לייזר

מכסה עליון של רובוט

חיישן אינפרא אדום למניעת נפילה ×3

לוחית שם הרובוט
(כולל מס' סידורי)

מברשת גלגלת  ציקלונית למניעת סבך

מסילת מודול ניגוב × 1

מסילת רפידה ×1

מערך מיקרופונים

חיישן הימנעות ממכשולים בראייה דו-עינית

חיישן פגוש

סל מוכנס הניתן להחלפה

פח אבק

מסנן פח אבק

מברשת צד נגד הסתבכות × 2

גלגל הנעה × 2

גלגל

2.1 רובוט

חזית הרובוט (מכסה עליון סגור)

חזית הרובוט (מכסה עליון פתוח)

תחתית הרובוט
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1.3 רכיבי תחנת העגינה הרב-תכליתית

חזית (מכסה עליון סגור)

חזית (מכסה עליון פתוח)

אחור

מחוון

בסיס ניקוי

מסנן ניקוי ניתן להחלפה

לחצן התחלה/עצירה

מכסה תחנת העגינה הרב-תכליתית

מיכל מים מלוכלכים

ממשק כוח

מסנן ספוג של מיכל מים נקיים

מיכל מים נקיים

����

4.1 לחצנים ומחוונים 

לחצני הרובוט 

לחצן 

התחל/הפסק

פעולה 

לחיצה קצרה

לחץ והחזק למשך 2 שניות

לחץ והחזק למשך 10 שניות

הקש שלוש פעמים על הלחצן

לחיצה קצרה

לחץ והחזק למשך 5 שנ'

לחץ והחזק למשך 15 שנ'

הקש שלוש פעמים על הלחצן

פונקציה

לחצן תחנת העגינה הרב-תכליתית

מחווני רובוט 

לחצן

משמעות מחוון

פונקציהפעולה 

התחל/השהה/המשך את המשימה הנוכחית

הפעלה/כיבוי, סיום משימה

כיבוי מאולץ של הרובוט

הפעלה/כיבוי של נעילת ילדים

 חזור לתחנת העגינה

היכנס למצב ההתאמה

אפס את גרסת המערכת ונקה את נתוני המשתמש

אפשר שיחת וידאו לרובוט

לחיצה קצרה

לחץ לחיצה כפולה

לחץ והחזק למשך 2 שנ'

לחץ והחזק למשך 5 שנ'

כחול מסתובב דינמי

נשימה דינמית כחולה

כחול מסתובב חכם

מהבהב באדום

נושם אדום

כתום נושם

צבע דינמי

התחל/השהה/המשך את המשימה הנוכחית

התחל/בטל שטיפת מגב

סיים את המשימה הנוכחית

היכנס/צא ממצב ההתאמה

משימה בעיצומה

המשימה הושהתה

סטטוס תגובת נאווה

במהלך שגיאה

כאשר מנותקים

התאמה/עדכון

אתחול המכשיר

מחווני תחנת העגינה הרב-תכליתית

משמעות מחוון

כבוי

יציב

נשימה

הברקה

המתנה/ייבוש

במצב משימה/המתנה

המשימה מושהית/בהתאמה/מתעדכנת

שגיאה/ניתוק

אחזור
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(8)הגדרות אתחול
דחוף את הרובוט לתוך תחנת העגינה כשמברשות הצד פונות כלפי חוץ.  

תחנת העגינה תצפצף פעם אחת כדי לציין שהטעינה הצליחה והרובוט 
יפעיל את עצמו וישלח הודעה קולית.

(7)הוסף חומר ניקוי
כאשר מיכל המים הנקיים מלא, השתמש בפקק חומר הניקוי כדי למדוד  

כמות מתאימה של חומר ניקוי לתוך מיכל המים הנקיים, סגור היטב את 
מכסה המיכל ונער בעדינות כדי לערבב.

טיפים:אנא השתמש בחומר הניקוי של נרוואל ,אחרת, המכשיר עלול להתקלקל. 
אנא השתמש בפקק הבקבוק כדי למדוד את כמות חומר הניקוי, השיטה מוצגת 

בסעיף "אופן השימוש" על הבקבוק.

נקישה
מותקן כמו כראוי

לא מותקן כראוי

(4)מחווני תחנת העגינה הרב-תכליתית
חבר את כבל החשמל בחלק האחורי של תחנת העגינה כדי לחבר את  

החשמל.
השאר חלל פתוח במרווח של לפחות 0.45 מטר מול תחנת העגינה כדי 

שהרובוט יוכל להיכנס ולצאת מתחנת עגינה.
טיפים: אל תניח את תחנת העגינה קרוב למקור חום.

(6)הוסף מים נקיים
• פתח את מיכל המים הנקיים ומלא אותו במים נקיים אל תעבור את סימון  

  מפלס המים (מקס')
• אנא הדק את המכסה העליון של מיכל המים והחזר אותו לתחנת העגינה 

הרב-תכליתית.

(5)התקנת שקית אבק
• הסר את המכסה הקדמי של תחנת העגינה. 

• הכנס את שקית האבק לתוך החריץ בכיוון המסומן עד שהיא תפגע בתחתית.
• התקן את הפאנל הקדמי של תחנת העגינה במקום הנכון.

 

(2) הסר את המגן המוקצף למניעת התנגשות
• הרם את מדבקת המכסה העליון כדי לפתוח את המכסה העליון של הרובוט  

   ולהסיר את המגן מוקצף למניעת התנגשות. 
• סגור את המכסה העליון של הרובוט.

(1)התקן את מברשות הצד
לחץ את מברשות הצד לתוך החריצים מאותו צבע עד שהן נכנסות בנקישה  

למקומן.

(3)הסר את מגשי הנייר והתקן את מסנן הניקוי הניתן להחלפה

 

•  הסר את מגשי הנייר שמקבעים את הרובוט בתוך תחנת העגינה.
•  הוצא את מגש הניקוי, התפס את המסנן להחלפה בחריץ של המגש ולחץ 

אותו כלפי מטה כדי להתקין אותו במקומו.
•  שים בחזרה את בסיס הניקוי עם מסנן הניקוי המותקן בתחנת העגינה.

2.הכנה לפני השימוש

➀

➁

30mm

(9)חבר וקשר את הרובוט באפליקציה
הורד את אפליקציית נרוואל ופעל לפי ההוראות לחיבור וקישור הרובוט. 

הערה:
בדף מכשיר האפליקציה, הקש על "הגדרות" > "מכשיר" ולאחר מכן לחץ והחזק את "הפעל מחדש את הרובוט" למשך 10 שניות 

כדי להפעיל/לכבות את מצב החיסכון בחשמל.
_ מצב החיסכון בחשמל זמין רק בצפון אמריקה.

3. כיצד להשתמש

            1.3 ארגן את הסביבה הביתית 

לפני השימוש ברובוט, אנא ודא שסיימת את ההתקנה ואת הגדרת תחנת העגינה הרב תכליתית בפרק 2.

א. הסר את הבלגן  מהרצפה, למשל, כבלים מפוזרים, סמרטוטים, נעלי בית, 
בגדים וספרים.

ג. השאר דלתות אחרות סגורות והתקן את הגדר כדי למנוע מהרובוט להיכנס 
לאזורים גבוהים או נמוכים.

ה. אל תעמוד מול הרובוט, על הסף או במעברים צרים כדי למנוע מחדל.

ד.גובה חציית המכשול המרבי הוא 30 מ"מ והרובוט לא יוכל להיכנס לחדרים 
עם גובה סף של מעל 30 מ"מ. אתה יכול לרכוש רמפת סף של נרוואל כדי 

לעזור לרובוט לטפס מעל מכשולים.

3.2 מיפוי

לפני ניקוי בית חדש, הרובוט צריך לחקור את הסביבה וליצור מפה. לפני הניקוי בפעם הראשונה, תוכל להפעיל מיפוי על ידי לחיצה קצרה על הלחצן         [ התחלה/עצירה] 
בתחנת העגינה או הקשה על "התחל מיפוי" באפליקציה.

הערה:
1. אתה יכול לערוך או לנהל את כל המפות באפליקציית נרוואל לאחר סיום המיפוי, כולל יצירת תת-מפה עבור אזורים מחוץ לתחום או קומות מרובות.

2. אל תזיז את תחנת העגינה לאחר סיום המיפוי, אחרת תצטרך לשחזר את המפה. אם חל שינוי במיקום של רהיטים גדולים, מומלץ לשחזר את המפה. 

ב.פתח את דלתות החדרים לניקוי וסדר את הרהיטים כך שישאירו מקום רב 
ככל האפשר לניקוי.

סימן מפלס מים מקס'
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3.3 ניקוי

לפני משימת ניקוי, אנא ודא שלרובוט יש רמת סוללה נאותה, אותה ניתן לראות באפליקציה.

בחר מצבי ניקוי

המוצר מגיע עם ארבעה מצבי ניקוי מובנים: שאיבה, ניגוב, שאיבה וניגוב, שאיבה ואז ניגוב. אתה יכול לבחור ולהתאים פרמטרים כמו מחזורי 
ניקוי, יניקה ולחות מגב עבור כל מצב באפליקציה.

הגדר את פריאו מיינד

הפריאו מיינד הוא עוזר ניקוי אינטליגנטי. כאשר פריאו מיינד מופעל, הרובוט יתאים בצורה חכמה את פרמטרי הניקוי, ללא צורך בהגדרות תה יכול 
לבחור אם להפעיל את פריאו מיינד בעת תחילת משימת ניקוי באפליקציהא.

התחל במשימת ניקוי

אתה יכול להורות לרובוט להתחיל לנקות בדרכים הבאות:
• הקש על         [התחלת ניקוי] באפליקציה;

• לחיצה קצרה על         [התחלה/עצירה] על הרובוט והרובוט יפעיל את מצב שאיבה כברירת מחדל;
• לחיצה קצרה על תחנת העגינה       [התחלה ועצירה] כדי להתחיל בניקוי, והרובוט יעבור כברירת מחדל למצב ניקוי סימולטני של סריקה וגרירה.

הערה: ניתן להתאים את מצב הניקוי ולהגדיר פרמטרים נוספים של ניקוי באפליקציה.
אין לגעת בשני הצדדים של מכלול המגב עם הידיים שלך כאשר הרובוט מבצע משימות.

השהה/המשך את המשימה הנוכחית

אתה יכול להשהות/לחדש את המשימה הנוכחית בדרכים הבאות:
• הקש על        [השהיה]/       [המשך] באפליקציה;

• לחצה קצרה על הלחצן         [התחלה/עצירה];
• לחיצה קצרה על תחנת העגינה        [התחלה-עצירה].

איסוף אבק

כאשר החלה משימת השאיבה, פסולת מוצקה בקופסת האבק של הרובוט תישאב אוטומטית לשקית האבק בתחנת העגינה.
אתה יכול ללחוץ על         [איסוף אבק] באפליקציה כדי להתחיל באיסוף אבק.

שטיפת מגב

אם הרובוט מוגדר לריצות ניקוי מרובות או שהשטח לניקוי גדול, הרובוט יחזור אוטומטית לתחנת העגינה לשטיפת מגב.
ניתן לשנות את מספר פעולות הניקוי ותדירות ההחזרה באפליקציה לפני תחילת הניקוי, ולא ניתן לשנותם במהלך משימת הניקוי הנוכחית.

אתה יכול גם לתת לתחנת העגינה הרב תכליתית לשטוף את המגב:
• הקש על        [שטיפת מגב] באפליקציה;

• לחץ פעמיים על תחנת העגינה          [מגב].
הערה: אין למשוך בכוח את הרובוט כאשר שטיפת המגב נמצאת בתהליך למניעת נזק לחלקים.

סיים את המשימה הנוכחית

הרובוט ינווט את עצמו בחזרה לתחנת העגינה עם סיום הניקוי. אתה יכול להציג את דו"ח הניקוי הנוכחי באפליקציה.
ניתן גם לסיים משימה באופן ידני בארבע הדרכים הבאות:

• לחץ והחזק         את לחצן הסיום  למשך 2 שניות באפליקציה;
• לחיצה קצרה על הלחצן        [חזרה] ברובוט;

• לחץ והחזק את הלחצן         [התחלה/עצירה] ברובוט למשך 2 שנ';
• לחץ והחזק למשך 2 שניות בתחנת העגינה          [התחלה-עצירה].

ייבוש מגב

לאחר ריצת הניגוב האחרונה, הרובוט יחזור לתחנת העגינה לשטיפת מגב וייבוש. ניתן לשנות את זמן הייבוש באפליקציה.
• לחץ         [ייבוש מגב] באפליקציה כדי לנקות את המגבים.

מידות: 430*402*461 מ"מ

משקל: 10.2 ק"ג

220-240V~, 50-60Hz  :כניסה מדורגת
100-127V~, 50-60Hz                             

(הפלט המדורג בפועל מבוסס על המידע על לוחית המוצר.)

 A0.2-3.5        יציאה: 8-17.8 וולט

חשמל מדורג:טעינה: 65 ואט
 (220-240V~, 50-60Hz) חימום מים:  1350 ואט

   (100-127V~,  50-60Hz )950-1450 ואט                    
 (220-240V~, 50-60Hz) איסוף אבק: 450 ואט
 (100-127V~,  50-60Hz )360-450 ואט                

ייבוש: 100 ואט 
הערה: כוח הייבוש המדורג מתייחס לכוח הייבוש של רפידות

 המגב בעוצמה מלאה. 

4.פרמטרים
 1.4 מפרטים 

 (YJCC026)   תחנת עגינה רב-תכליתית
 

וויי - פיי
 

(YJCB026BL) תחנת עגינה רב-תכליתית

מידות: 363.5*351.2*95 מ"מ

משקל: 5.0 ק"ג

חיבור אלחוטי:2.4/5  ג'יגה-הרץ וויי-פיי

A 0.2-3.5        כניסה מדורגת (טעינה): 8-17.8  וולט

הספק מדורג: 65 ואט 

מתח מדורג (מופעל): 14.4וולט     
 (סוללת ליתיום יון, >5900 אמפ"ש)

הטעינה אורכת כ-3 שעות בטמפרטורת סביבה רגילה 

IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax  :פרוטוקול

טווח תדרים ומקסימום כוח משדר:

 2483.5mhz/eirp≤ 20dbm ~ 2400
5150mhz-5350mhz/eirp≤ 23dbm
5470MHz-5725MHz/EIRP≤20dBm

5725MHz-5850MHz/EIRP≤13.98dBm

בלוטות'
 

BLE 5.0 :פרוטוקול

טווח תדרים: 2480-2402 מגה הרץ

 10dBm≥ :(EIRP) מקסימום כוח משדר

סוללה (רובוט)
 

כמות מארז סוללה לחבילה: 

סוג סוללה: 

מתח נומינלי:

כמות תאי סוללה לכל חבילת סוללה: 8

קיבולת מדורגת, אנרגיה מדורגת: 

 1 יחידות

סוללת ליתיום נטענת

 14.4 וולט

 8 יחידות

 5900 אמפ"ש,, 84.96 

בלוטות'
 

BLE 5.0 :פרוטוקול

טווח תדרים: 2480-2402 מגה הרץ

 10dBm≥ :(EIRP) מקסימום כוח משדר


