
he

הודעת תיקון: מפרטי פרמטר סוללה

לקוחות יקרים,

לאחרונה קיבלנו משוב בנוגע לחוסר עקביות במפרטי הסוללה המודפסים במדריך 
למשתמש של פריאו Z10. לאחר אימות יסודי, אנו מאשרים שהמפרט הנכון עבור סוללת 

פריאו Z10 הוא:

קיבולת מדורגת: 5000 אמפ"ש
קיבולת טיפוסית: 5200 אמפ"ש

עדכנו את כל המידע השגוי באתר הרשמי שלנו, ערוצי המכירה המורשים ותיעוד המוצר 
שלנו.

אנו מתנצלים בכנות על כל בלבול שנגרם מכך ומעריכים את הבנתכם.

צוות נרוואל
3 באפריל 2025
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1. על המוצר במבט חטוף

רובוט × 1
((קופסת איסוף אבק × 1 ומברשת 

גלגלת × 1 שכבר מותקנת)

מברשת צד נגד 
הסתבכות ×2

חיישני רדאר

חיישן פגוש

חיישן אור מובנה קדימה
כפתור אחזור

לחצן התחלה/עצירה

חיישן קצה לייזר

חומר ניקוי ×1שקית אבק × 1 כבל חשמל של מגש ניקוי × 1
תחנת בסיס × 1

רמפת הארכה של 
תחנת בסיס × 1

תחנת בסיס × 1
(כולל בסיס ניקוי × 1,  מיכל מים נקיים × 1, 

מיכל מים מלוכלכים × 1)

1.1 רשימת בדיקה

חלקים עיקריים

1.2רובוט

קדמי (המכסה העליון סגור)

אביזרים
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פח אבק

מכסה עליון של רובוט

לחצן אתחול

חריץ מכסה עליון

סל מוכנס הניתן להחלפה

חיישן אינפרא אדום 
למניעת נפילה ×3

חיישן שטיח קולי

מברשת גלגלת  
ציקלונית למניעת סבך

מודול ניגוב × 2

בסיס מגב רפידת מגב

גלגל

גלגל הנעה × 2

מברשת צד נגד 
הסתבכות ×2

לוחית שם
(N/S כלול)

מסנן פח אבק

חזית (מכסה עליון פתוח)

תחתית הרובוט
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לוח בקרה

מיכל מים נקיים

כפתור שטיפה/ייבוש מגב

תא שקית אבק של תחנת בסיס

רמפה להארכת תחנת בסיס

מכסה תחנת בסיס

ידית תחנת בסיס
מכסה קדמי

ממשק כוח

מיכל מים מלוכלכים

מסנן ספוג של 
מיכל מים נקיים

בסיס ניקוי

מגש ניקוי

כניסת רובוט

חריץ חומר ניקוי

לחצן התחלה/עצירה

כפתור החזרה/יציאה

1.3 תחנת בסיס

חזית תחנת הבסיס (פתח את המכסה הקדמי)

חזית (מכסה פתוח) אחורי
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הערה: לוח המגע נהיה כהה לאחר ללא פעולה במשך 30 שניות.

לחץ את מברשות הצד לתוך החריצים כפי שמצוין בצבע עד שהן יכנסו 
למקומן בנקישה

התחל/הפסק

אחזור

אתחול

פונקציהפעולהלחצן

לחצן

לחיצה קצרה

לחץ והחזק למשך 2 שנ' במהלך משימה

לחיצה קצרה

לחיצה קצרה

לחץ והחזק למשך 10 שנ'

לחץ והחזק למשך 2 שנ'

לחץ והחזק למשך 2 שנ'

לחץ והחזק למשך 2 שנ'

התחל/השהה/המשך את המשימה הנוכחית

סיים את המשימה הנוכחית

אחזור/יציאה

התחל/בטל שטיפת מגב

בדיקה עצמית של מילוי/פריקה

היכנס/צא ממצב ההתאמה

הפעל מחדש את המיפוי

נעילת ילדים מופעלת/כבויה

פונקציהפעולה

התחל/השהה/המשך את המשימה הנוכחית

הפעלה/כיבוי

חזור לתחנת הבסיס

היכנס למצב ההתאמה

בטל את קישור החשבון ונקה את נתוני המשתמש

שחזר את הגדרות היצרן

לחיצה קצרה

לחץ והחזק למשך 2 שנ'

לחיצה קצרה

לחיצה קצרה

לחץ והחזק למשך 5 שנ'

לחץ והחזק למשך 10 שניות

1.4לחצנים ומחוונים

לחצני תחנת בסיס

לחצני הרובוט

2.הכנה לפני השימוש

התקן את מברשות הצד
.הרם את מדבקת המכסה העליון כדי לפתוח את המכסה העליון של 

הרובוט ולהסיר את הקצף נגד התנגשות.
.סגור את המכסה העליון של הרובוט.

הסר את המגן מוקצף למניעת התנגשות

מחוון

לבן יציב

לבן מהבהב

אדום יציב

משמעות

בהמתנה או פועל

הפעלה/התאמה/עדכון

שגיאה ברובוט או שהוא מנותק

מחווני רובוט ותחנת בסיס

השיקנ
יוארכ ומכ ןקתומ

יוארכ ןקתומ אל

RR
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דחוף את הרובוט לתחנת הבסיס כשמברשות הצד פונות כלפי חוץ. 
תחנת הבסיס תצפצף פעם אחת כדי לציין שהטעינה הצליחה והרובוט 

יפעיל את עצמו וישלח הודעה קולית.

הסר את הקצף והתקן את מגש הניקוי

הגדרות אתחול
.שחרר את מיכל המים הנקיים ומלא אותו במים נקיים.

.סגור את מכסה מיכל המים הנקיים והכנס את מיכל המים הנקיים 
בחזרה לתחנת הבסיס.

הוסף מים נקיים

הורד את אפליקציית נרוואל ופעל לפי ההוראות לחיבור וקשירת הרובוט.
טיפ: 1. בדף מכשיר האפליקציה, הקש על "הגדרות" > "מכשיר" ולאחר 

מכן לחץ והחזק את "הפעל מחדש את הרובוט" למשך 10 שנ' כדי 
להפעיל/לכבות את מצב החיסכון בחשמל.

-מצב המתנה זמין רק בצפון אמריקה

חבר וקשר את הרובוט באפליקציה

סימן מפלס מים 
מקס'

.הסר את שני חלקי הקצף המאבטחים את הרובוט בתוך תחנת הבסיס.
.הכנס את מגש הניקוי לתחנת הבסיס ואבטח אותו.

טיפים: אל תניח את תחנת הבסיס קרוב למקור חום.

.חבר את כבל החשמל בחלק האחורי של תחנת הבסיס.
.הנח את רמפת ההארכה של תחנת הבסיס על הרצפה ודחף אותה 

לתחתית תחנת הבסיס עד שתיכנס למקומה בנקישה.
.הפנה את תחנת הבסיס החוצה והשאר שטח פתוח של לפחות0.45

מ'/1.5 רגל לפני תחנת הבסיס כדי שהרובוט יוכל להיכנס ולצאת 
מתחנת הבסיס.

מקם את תחנת הבסיס

התקנת שקית חיטוי אבק לתחנת בסיס

.הסר את הכיסוי הקדמי של תחנת הבסיס.
.הכנס את שקית האבק לתוך החריץ בכיוון המסומן עד שהיא תפגע 

בתחתית.
.החזר את המכסה הקדמי של תחנת הבסיס.

מדבקת איטום של 
חומר הניקוי

מניחים את חומר הניקוי

.הסר את המכסה הקדמי של תחנת הבסיס, הפנה את מכסה חומר הניקוי 
לתחנת הבסיס (אל תסיר את המכסה; וודא שמדבקת האיטום מוסרת), 

ודחף אותה אופקית לתוך פח חומר הניקוי.
.כאשר חומר הניקוי במקומו, החזר את המכסה הקדמי של תחנת 

הבסיס למקומו.

①

②
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לפני ניקוי בית חדש, הרובוט צריך לחקור את הסביבה וליצור מפה. לפני הניקוי בפעם הראשונה, אתה יכול להפעיל את המיפוי על ידי לחיצה קצרה על 
הלחצן        [התחל/עצור] בתחנת הבסיס או הקשה על [התחל מיפוי] באפליקציה.

הערה:
1. לאחר יצירת מפה, ניתן לערוך אותה באפליקציה.

2. נא לא להזיז את תחנת הבסיס לאחר יצירת מפה, או שיהיה עליך להפעיל מחדש את המיפוי. אם רהיטים גדולים בבית מסודרים מחדש, מומלץ ליצור 
מפה חדשה.

3. אופן השימוש

3.1 ארגון הסביבה הביתית

3.2 מיפוי

א. הסר את הבלגן  מהרצפה, למשל, כבלים מפוזרים, סמרטוטים, נעלי 
בית, בגדים וספרים.

ג. השאר דלתות אחרות סגורות והתקן את הגדר כדי למנוע מהרובוט 
להיכנס לאזורים גבוהים או נמוכים.

ה. אל תעמוד מול הרובוט, על הסף או במעברים צרים כדי למנוע מחדל.

ד. גובה חציית המכשול המרבי הוא 20 מ"מ והרובוט אינו יכול להיכנס 
לחדרים עם גובה סף של מעל 20 מ"מ. אתה יכול לרכוש רמפת סף של 

נרוואל כדי לעזור לרובוט לטפס מעל מכשולים.

ב.פתח את דלתות החדרים לניקוי וסדר את הרהיטים כך שישאירו מקום 
רב ככל האפשר לניקוי.

לפני השימוש ברובוט, אנא ודא שסיימת את ההתקנה ואת הגדרת תחנת הבסיס בפרק 2.

גובה טיפוס מכשולים
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לאחר הניגוב האחרון, הרובוט יחזור לתחנת הבסיס לשטיפת מגב וייבוש. ניתן לשנות את זמן הייבוש באפליקציה.
אתה יכול גם להתחיל שטיפה וייבוש מגב באופן ידני בשתי הדרכים הבאות:

.הקש       [ניגוב שטיפה וייבוש] באפליקציה;
.לחיצה קצרה על לחצן       [שטיפה,ניגוב וייבוש] בתחנת הבסיס.

הרובוט ינווט את עצמו בחזרה לתחנת הבסיס עם סיום הניקוי. אתה יכול להציג את דוח הניקוי הנוכחי באפליקציה.
אתה יכול לסיים את המשימה באופן ידני בשלוש הדרכים הבאות:

.לחץ והחזק את       [סיום] למשך 2 שניות באפליקציה;
.לחיצה קצרה על לחצן                   [חזרה] ברובוט;

.לחיצה קצרה על לחצן      [חזרה] או לחיצה ארוכה על הלחצן      [התחל/עצור] בתחנת הבסיס למשך 2 שניות.

אתה יכול להשהות/לחדש את המשימה הנוכחית בשלוש דרכים:
.הקש על       [השהה]/       [המשך] באפליקציה;

.לחיצה קצרה על הלחצן       [התחל/עצור] ברובוט;
.לחיצה קצרה על לחצן       [התחל/עצור] בתחנת הבסיס.

אתה יכול להפעיל את הרובוט לניקוי בשלושה דרכים:
.הקש על       [התחל ניקוי] באפליקציה;

.לחץ לחיצה קצרה על הלחצן       [התחל/עצור] ברובוט כדי להתחיל בניקוי. הרובוט יפעיל את מצב שאיבה כברירת מחדל;
.לחץ קצר על הלחצן       [התחל/עצור] בתחנת הבסיס כדי להתחיל בניקוי. הרובוט יפעיל את מצב השאיבה והניגוב כברירת מחדל;

3.3 ניקוי
בחר מצבי ניקוי

המוצר מגיע עם ארבעה מצבי ניקוי מובנים: שאיבה, ניגוב, שאיבה וניגוב, שאיבה ואז ניגוב. אתה יכול לבחור ולהתאים פרמטרים כמו מחזורי ניקוי, יניקה 
ולחות מגב עבור כל מצב באפליקציה.

הגדר את פריאו מיינד
הפריאו מיינד הוא עוזר ניקוי אינטליגנטי. כאשר פריאו מיינד מופעל, הרובוט יתאים בצורה חכמה את פרמטרי הניקוי, ללא צורך בהגדרות ידניות.

אתה יכול לבחור אם להפעיל את פריאו מיינד בעת תחילת משימת ניקוי באפליקציה.

איסוף אבק

לאחר תחילת משימת שאיבת אבק, תחנת הבסיס תעביר לכלוך ופסולת בתוך מיכל הרובוט לשקית האבק שבתוכה.
אתה יכול גם להקיש על איסוף אבק באפליקציה כדי להתחיל באיסוף אבק באופן ידני.

התחל במשימת ניקוי

השהה/המשך את המשימה הנוכחית

סיים את המשימה הנוכחית

ייבוש מגב

שטיפת מגב

אם הרובוט מוגדר לריצות ניקוי מרובות או שהשטח לניקוי גדול, הרובוט יחזור אוטומטית לתחנת הבסיס לשטיפת המגב.
ניתן לשנות את מספר ריצות הניקוי ותדירות ההחזרה באפליקציה לפני תחילת הניקוי, והשינוי במהלך משימת הניקוי הנוכחית ייכנס לתוקף במהלך 

המשימה הבאה.

הערה: ניתן להתאים את מצב הניקוי ולהגדיר פרמטרים נוספים של ניקוי באפליקציה.
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מידות: 431*426.8*461.5 מ"מ

משקל: 11.3 ק"ג

כניסה מדורגת: 220-240 וולט, 50-60 הרץ /100-127 וולט, 50-60 הרץ
(הכניסה המדורגת בפועל מבוססת על המידע על לוחית המוצר).

20V         2.0A :יציאה מדורגת

חשמל מדורג:
W45 :טעינה

W1100(220-240 וולט, 50-60 הרץ) :חימום מים
   W850-1250(100-127 וולט, 50-60 הרץ)          

 W450 :איסוף אבק
 W65 :ייבוש

4.פרמטרים
 1.4 מפרטים 

רובוט
 

וויי - פיי
 

תחנת בסיס
 

מידות: 355*350*107.7 מ"מ

משקל: 4.6 ק"ג

mAh 5000 :סוללה

14.4V :מתח מדורג

W65 :הספק נקוב

IEEE 802.11b/g/n פרוטוקול

טווח תדרים: 2472~2412 מגה הרץ

 20dBm≥ (EIRP) מקס' כוח משדר

בלוטות
 

BLE 5.0 :פרוטוקול

טווח תדרים: 2480-2402 מגה הרץ

 10dBm≥ :(EIRP) מקסימום כוח משדר

סוללה (רובוט)
 

כמות מארז סוללה לחבילה: 

סוג סוללה: 

מתח נומינלי:

כמות תאי סוללה לכל חבילת סוללה: 8

קיבולת מדורגת, אנרגיה מדורגת: 

 1 יחידות

סוללת ליתיום נטענת

 14.4 וולט

 8 יחידות

 5000 אמפ"ש,, 72 

בלוטות
 

BLE 5.0 :פרוטוקול

טווח תדרים: 2480-2402 מגה הרץ

 10dBm≥ :(EIRP) מקסימום כוח משדר
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